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こちらで配布します． 

 目的または到達目標  人工知能分野における基礎的な技術の習得と応用 

授 
 

業 
 

内 
 

容 

第 1回  人工知能概論 

第 2回 ニューラルネットワーク 1 

第３回 ニューラルネットワーク 2 

第４回 ニューラルネットワーク 3 

第５回 ニューラルネットワーク 4 

第６回 ニューラルネットワーク 5 

第７回 パターン認識 

第８回 自己組織化マップ 1 

第 9回  自己組織化マップ 2 

第 10回 自己組織化マップ ３ 

第 11回 自己組織化マップ 4 

第 12回 k - means method 1 

第 13回 k - means method 2 

第 14回    k - means method 3 

第 15回 k -  means method 4 

 

 
関 連 科 目 

 
ロボット工学特論 A 

 
受 講 心 得 

 
座学形式で行ないます． 

 課 題 ・ 質 問 等 の 

受 付 方 法 

 
教員に直接アポイントメントをとること 

 
授 業 の 形 式 

 
座学 

 履 修 上 の 注 意 

ま た は 履 修 条 件 

 
出席を必ずする事 

 
成 績 評 価 の 方 法 

 
テスト及びレポート課題 

 参 考 文 献 及 び 

指 定 図 書 

 
 

 


